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xCrane juhib tostukit ja haagist
olenemata hiidraulilisest lahendusest
voi tostuki tilibist.

xCrane on taiuslik lahendus uutele
tostukitele voi jarelpaigalduseks
olemasolevatele tostukitele.

Susteemi eelised

* Tookindlus ja tootlikkus; xCrane juhtimissisteem
on kiire ja tapne

» Kasutajasobralik; xCrane loogiline kasutajaliides
on kergesti Opitav ja kasutatav

* Vaike hoolduskulu, dhildub erinevate
juhtkangidega

» Sisseehitatud diagnostikastisteem viib seisuaja
miinimumini

* Programmiuuendusi saab lihtsasti installeerida
USB-malupulga abil

 Toestatud ja usaldusvaarne lahendus rasketes
valitingimustes

« Uks kuluefektiivsemaid lahendusi turul

» Lisavalikud tellija soovil

Tellija lisavalikud

* Istme- ja ukseldliti

* Erinevat tudpi juhtkangid

« Oli temperatuuri ja réhu médtmine

« Uhilduvus juhtmevaba kaugjuhtimispuldiga

Maksimaalne tootlikkus iga operaatori ja tootsukli
puhul tostukijuhtimise siisteemi abil!
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Siisteemi iseloomustus
 StandardsUsteem toetab kuni 16 hudraulilist
operatsiooni ja kuni 36 valjundit

* 3,2-tolline varvikuvar

* Kiiruse, rambi ja tdé6sammu kohandamine iga
operatsiooni jaoks

* Juhtkangi kalibreerimine, véngutuste filtreerimine ja
keskasendi nullpiirkonna muutmine

» To6tundide lugeja

» Technion QUICK TRIM reguleerib tdstuki kiirust
joudluse optimeerimiseks

* Lisavalikute abil skaleeritav

* Ohutuse suurendamine interaktiivse ujuvasendi
kasutamisega

* Tostuki ujuvasend haagisega transportimisel

* Traktoriga integreerimine

Integreerimine traktorite
originaaljuhtimisslisteemiga haagise
rakenduste puhul

* Traktorile paigaldamisel saavutatakse xCrane ja
traktori originaaljuhtimissiisteemi koostoime CAN
J1939 abil

» Haagise 4WD kohandub traktori likumissuunaga ning
[Ulitub automaatselt sisse ja vélja

* 4WD lulitub automaatselt valja, kui kiirus on liiga suur
» Voimalus juhtida traktorit juhtkangide abil






